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English
Caution

* Keep children and animals away from the desk during use.
Ensure the desktop is not touching any walls.

* Remove obstacles taller than 20"/51 cm from underneath the desk.

* Operate only in a working environment temperature of
32°F-104°F/0°C-40°C.

+ Keep product away from corrosive gases, liquids and dusty objects.

+ Keep hands, feet and other body parts in a safe position during
operation. Anti-collision is not automatically enabled during all resets.

* The company does not bear any warranty or liability for damage
and human injury caused by any abnormal or un-intended
operation of the equipment.

* Itis necessary to perform a manual reset after the initial
installation or power cycling the equipment.

Espaiiol

Precaucion

* Mantenga a los nifios y animales alejados del escritorio durante
su uso. AsegUrese de que el escritorio no toca ninguna pared.

* Retire aquellos obstaculos con una altura superior a 20"/51 cm
de debajo del escritorio.

* Opérelo Unicamente en una temperatura del entorno de
trabajo de 32°F-104°F/0°C-40°C.

* Mantenga el producto alejado de gases corrosivos, liquidos y
objetos con polvo.

+ Mantenga las manos, pies y otras partes del cuerpo en una
posicion segura durante el funcionamiento. No se habilita la
anticolision de forma automatica tras los reinicios.

* La empresa no ofrece ninguna garantia no asume ninguna
responsabilidad por cualquier dafio o lesién humana provocada
por un funcionamiento anormal o no previsto del equipo.

* Es necesario realizar un reinicio manual tras la instalacion
inicial o el ciclo de encendido.

Italiano
Attenzione

* Tenere i bambini e gli animali lontani dalla scrivania durante
I'uso. Assicurarsi che il piano non tocchi alcuna parete.

* Rimuovere gli ostacoli piu alti di 20"/51 cm da sotto la scrivania.

* Operare solo in un ambiente di lavoro con una temperatura di
32°F-104°F/0°C-40°C.

* Tenere il prodotto lontano da gas e liquidi corrosivi e oggetti

polverosi.

* Tenere mani, piedi e altre parti del corpo in posizione di
sicurezza durante il funzionamento. L'anti-collisione non &
automaticamente attivata dopo il ripristino.

* La societa non si assume alcuna garanzia o responsabilita per
danni e lesioni umane causati da un funzionamento anomalo o
non previsto dell'apparecchiatura.

« E necessario eseguire un ripristino manuale dopo l'installazione
iniziale o il ciclo di alimentazione.
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Deutsch
Vorsicht

A\

* Halten Sie Kinder und Tiere wahrend der Benutzung vom Tisch
fern. Achten Sie darauf, dass die Tischplatte keine Wande berUhrt.

* Entfernen Sie Hindernisse, die hoher als 20"/51 cm Zoll sind,
von der Unterseite des Tisches.

* Betreiben Sie das Gerat nur in einer Arbeitsumgebung mit einer
Temperatur von 32°F-104°F/0°C-40°C.

+ Halten Sie das Produkt von atzenden Gasen, FlUssigkeiten und
staubigen Gegenstanden fern.

+ Halten Sie Hande, Ful3e und andere Korperteile wahrend des
Betriebs in einer sicheren Position. Der Antikollisionsschutz wird
nach den Zurlicksetzen nicht automatisch aktiviert.

» Das Unternehmen tUbernimmt keine Garantie oder Haftung fur
Schaden und Verletzungen, die durch einen abnormalen oder
unbeabsichtigten Betrieb des Gerats verursacht werden.

» Nach der Erstinstallation oder dem Ersteinschalten der
Stromversorgung muss eine manuelle Rickstellung vorgenommen
werden.

Francais
Attention

* Pendant I'utilisation, gardez les enfants et les animaux a I'écart
du bureau. Veillez a ce que le bureau ne touche aucun mur.

« Eliminez les obstacles de plus de 20"/51 cm pouces de hauteur
sous le bureau.

+ N'utilisez le produit que dans un environnement de travail dont
la température est comprise entre 32°F-104°F/0°C-40°C.

+ Eloignez le produit de toute source de gaz corrosifs, de liquides
et d'objets poussiéreux.

+ Gardez les mains, les pieds et les autres parties du corps dans
une position sOre lorsque vous utilisez I'appareil. L'anticollision
n'est pas automatiquement activée apres les réinitialisations.

* Aucune garantie ou responsabilité n'est assumée par la société
pour les dommages et les blessures humaines causés par un
fonctionnement anormal ou non intentionnel de I'équipement.

+ Une réinitialisation manuelle est indispensable apres l'installation
initiale ou un cycle d'alimentation.
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@ Description of Handset Operation:
1. Initialization procedure

Step | Operation Motion
Press and hold A&V
1 simultaneously for Legs begin to move down at half speed of normal operation
more than 3 seconds
2 Keep pressing A&V Legs move down to the lowest position and rebound 2-5 mm, then stop
3 Release A&V together | Initialization is completed

1. The initialization procedure must be completed before the first running after table isinstalled or parts replaced.
2. If the initialization process is interrupted, the system will stop running and will need to
be reinitialized to operate again.

2.Move up and down

Step | Operation Motion
1 Press and hold A Legs move up
2 Release A Legs stop
3 Press and hold V Legs move down
Release V Legs sto
4 gs stop
3. Set memory positions 1/2/3:
: Motion
Step | Operation
Press and hold A or Run the legs to the position you want the table top to be
1 V, then release
p) Click button S, then click | position 1,2 or 3 is saved
button 1, 2or 3 within
next 3 seconds

1. Memory location elimination after initialization;
2. Memory can be covered.

4. Set memory positions 1/2/3 by one-key:

Step | Operation Motion
1 Sjgfgrl]ylcgflz‘ or3 Legs return to the corresponding position saved
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5. The function of position saved with one - key move up and down switch:

Step | Operation Motion

”»

1 Touch and hold button S
more than 6 seconds

The captions flickered on the screen

The screen displays "H-0" or "H-1" subtitles,
“H-0”express function turn off;
“H-1"express function turn on

p) Release button S,touch
button 1 within 3 seconds

3 TouchAorV Choose “H-0” or “H-1"

4 Touch and hold

button S 3 seconds One-key move up and down function is off or on finished

1. By default, one key move up and down function is on.

6. Toggle the display unit format

Step | Operation Motion

1 Press and hold button'S, | The height information will be changed between
then press and holdV, centimeters and inches
for about 3 seconds

2 Release the buttons completed

1. Ininch format, the minimum height variation as the legs move up or down is 0.5inches,
while in centimeter format is 1 centimeter.t

7. Lock the top stroke limit

Step | Operation Motion

1 Press and hold A or V,

then release Run the legs to the position you want the table top to be

Press and hold button s, Letter “"L™” isindicated on the screen. That means the position is

2 then press and hold 3, locked at the highest position that the table can be moved to
for about 3 seconds

3 Release the buttons Completed

1. Legs aren’ t able to run above the locked position

2. Memory position(s) are/is above the locked position will be lost even after the table is unlocked,
you need to follow SET MEMORY POSITIONS again to reset these memory positions .

3. Initialize switch will not unlock the top limit.
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8. Lock the bottom stroke limit

Step | Operation Motion
1 Phress alnd hold A or V, Run the legs to the position you want the table bottom to be
then release
Pressand hold button S, | | oy “_L_”isindicated on the screen. That means the position is
2 Fgregbpge’féiggohﬂg L locked at the lowest position that the table can be moved to
u
3 Release the buttons Completed

1. Legs aren’ t able to run below the locked position

2. Memory position(s) are/is above the locked position will be lost even after the table is unlocked,
you need to follow SET MEMORY POSITIONS again to reset these memory positions .

3. Initialize switch will not unlock the bottom limit.

9.Unlock the stroke

Step | Operation Motion
Pressand hold button'S, | | etter “-C-” is indicated on the screen. That means the
1 then press and hold 2, table’ s unlocked and can be moved in full range
keep about 3 seconds
2 Release the buttons Completed

10.Adjust the anti-clamping sensitivity of the gyroscope

Step | Operation Motion

1 fr:§§55a:edc2r?<ljis for more On the screen, the captions flickered "-- --"

p) Release button S,and clickl The screen displays the "G-N" subtitle, indicating the current level of
button 3 within 3 seconds | sensitivity of the gyroscope (N means the number of levels).

3 Click onA or V to change Increases or decreases the sensitivity level of clamping force displayed
the current clamp force on the screen.There are five levels of
sensitivity level sensitivity: "G-0", "G-1", "G-2", "G-3" and "G-4".

Level 4 indicates the highest sensitivity
4 Click button S Completed
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11.Error code

Error | Error Decision . .
. Troubleshooting solution
code | reason criteria
The leg is 1.legs loosed to the control box,
Le discongnected from check the cable connection,
EO1 8 . ensure the connection.
malfunction the control box, 7 £l brok
displaying E01 .Inner parts of legs are broken,
replace the legs
1.Work system is 2 minutes of
Continuous liftin work and 18 minutes of rest.
E02 Frequent for 2 minutes g When E02 occurs, the lifting
operations displavin EO,2 operation is invalid. Wait for
playing about 18 minutes to return
to normal.
Z)Tceeggitl'?epclgs?rol The objects piled up on the
E03 Table top box ratine load desktop are too heavy, so the
overload and the sgcreen’ objects piled up on the desktop
displays E03 should be reduced
1.Under extreme environment,
operating will cause the control
Control box Control box box malfunction, initial
E04 malfunction malfunction, procedure needed
displaying E04 2.Discontinue the initialize process
will cause the control box
malfunction, reinitialize needed.
Button of ;23 ?ﬁ:ﬁ:etvl:litee?/v?;g seconds, 1.Button of switch stuck, check the status of the
EO05 switch stuck unchan eg The screen button, if stuck then toggle the button to restore.
displayegd Eos 2.Replace the switch
The handset does not receive 1. The connection between the handset and
Communication | the communication data control box is interrupted. Check whether the
E06 interruption from the control box connection between the handset and
P for 5 seconds control box is reliable
2. Check whether the control box is normal
1. Gyro anti-pinch sensitivity sensor module
GVroscone 1.Gyro anti-pinch sensitivity communication is abnormal,
E12 myalfunctpion sensor module is abnormal need to power on again

2Table tilt

2. The tableis tilted, place the table flat or place
the control box flat
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@ Betriebsanleitung fiir Handregler:
1. Initialisierung:

A und V los

Schritt | Betatigung Erscheinung
. L Nach 3 Sekunden senken sich die Tischbeine langsam ab,
1 %r%%lijeq/sllaendlg Tasten bis die Tischbeine an das untere Ende sinken und nach dem
& Zuriickprallen iber eine bestimmte Distanz anhalten.
2 Lassen Sie die Tasten Initialisierung ist abgeschlossen

1. Nachdem das intelligente Schreibtischsystem installiert wurde oder die Teile ersetzt wurden, kann es nur nach
Abschluss der Initialisierung normal funktionieren.

2. Wenn der Initialisierungsprozess unterbrochen wird, lauft das System nicht mehr und muss die
Initialisierung erneut durchgefiihrt werden.

2. Aufsteigen und Absinken:

Schritt | Betatigung Erscheinung
1 ?\r[ljacrl:gg Sie die Taste Tischbeine aufsteigen
2 I;\asl(s),(;n Sie die Taste Tischbeine halten die Bewegung an
3 ?/r[ljacrlfgg Sie die Taste Tischbeine sinken
4 kfs[fﬁn Sie die Taste Tischbeine halten die Bewegung an

3. Einstellung der Speicherplatze 1/2/3:

Schritt | Betatigung Aktion
Tischbeine aufsteigen Die Tischbeine bewegen sich in die Platze, die als Speicherplatze
1 oder absinken gemerkt werden sollten
?;gékgtihejgﬁgsg?ée Nachdem die Taste S gedriickt wurde, blinkt der Bildschirm. Nachdem
2 Taste 1.2 oder 3. um die die Taste 1, 2 oder 3 gedriickt wurde, blinkt der Bildschirm nicht.
S eich’er litze ’ Dies bedeutet, dass die Einstellung der Speicherplatze 1/2/3
ei[i\zustelFen abgeschlossen ist.

1. Speicherplatze werden nach der Initialisierung geldscht;
2. Speicherplatze konnen lberschrieben werden

4. Anrufen der Speicherplatze 1/2/3:

Schritt | Betatigung Aktion
Klicken Sie auf die
1 Taste 1,2 oder 3 und Die Tischbeine laufen in die entsprechenden Speicherplatze
lassen Sie dann sie los
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5. Einstellung fuir Schalter der Speicherplatze:

langer als 3 Sekunden

Schritt Betatlgung Erscheinung
1 g#g:r_eglssgesdelﬁl]—ﬁdszens “---” blinkt auf dem Bildschirm
»H-0“oder ,H-1“blinkt auf dem Bildschirm.
Lassen Sie die Taste S H-0: Die Funktion, dass die Speicherplatze durch eine Taste erreicht
2 los und klicken Sie auf werden konnen, wird ausgeschaltet
die Taste 1 H-1: Die Funktion, dass die Speicherplatze durch eine Taste erreicht
werden konnen, wird aktiviert.
3 ?\rt:)cr(l;ee? \S/'e die Tasten Legen Sie auf ,H-0“ oder ,H-1“fest
4 Driicken Sie die Taste 3 Einstellung fiir Schalter der Speicherplatze ist abgeschlossen

1. Die Funktion, dass das Aufsteigen oder Absinken durch eine Taste ermdglicht wird, ist standardmaRig aktiviert.

6. Umschaltung zwischen Metrik und Zoll:

Schritt | Betatigung Erscheinung
Zuerst drlicken Sie die
1 Taste Sund dann die Der Bildschirm zeigt die Umschaltung von ,XXX“ auf ,XX.X“ oder von
V-Taste langer als 3 SXX X auf XXX
Sekunden
2 ;ajzcejn\/&[igle Tasten Umstellung zwischen Metrik und Zoll ist abgeschlossen

1. Wenn sich die Tischbeine aufsteigen oder absinken, ist die minimale Héhenanderung unter der Zollanzeige 0,5
Zoll und ist die minimale Hohenanderung unter der Metrikanzeige 1 cm.

7. Verriegelung des Aufstiegswegs

Schritt

Betatigung

Erscheinung

Tischbeine aufsteigen
oder absinken

Tischbeine bewegen sich bis zur Begrenzung des Aufstiegswegs,
die eingestellt werden muss

Halten Sie die Taste S
lange gedriickt, und
halten Sie dann die
Taste 3 langerals 3
Sekunden gedriickt

““L™”wird auf dem Bildschirm angezeigt.

3

Release the buttons

Die Verriegelung flir Begrenzung des Aufstiegswegs ist abgeschlossen

1. Die Tischbeine kdnnen nicht hoher als verriegelte Hohe bewegt werden.
2. Wenn die Verriegelung des Aufstiegswegs durchgefiihrt wird, werden die Speicherplatze Gber die

Verriegelungshdhe geldscht. Es kann nicht wiederhergestellt werden, selbst wenn die Entriegelung des Wegs

durchgeflihrt wird. Sie miissen gemalk dem Vorgang zur Einstellung der Speicherplatze die
Speicherplatze erneut einstellen.
3. Nach der Initialisierung wird die Verriegelung des Aufstiegs entriegelt.
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8. Verriegelung des Absinkwegs:

Schritt | Betatigung Erscheinung

1 Tischbeine aufsteigen

oder absinken Tischbeine bewegen sich bis zu den bendtigten Platzen

Halten Sie die Taste S
lange gedriickt, und

2 halten Sie dann die » L™ “wird auf dem Bildschirm angezeigt.
Taste 1 langerals 3
Sekunden gedriickt

3 Release the buttons Die Verriegelung flir Begrenzung des Absinkwegs ist abgeschlossen

1. Die Tischbeine konnen nicht niedrig als verriegelte Hohe bewegt werden.

2. Wenn die Verriegelung des Absinkwegs durchgefiihrt wird, werden die Speicherplatze niedrig als
Verriegelungshohe geldscht. Es kann nicht wiederhergestellt werden, selbst wenn die Entriegelung des Wegs
durchgeflihrt wird. Sie miissen gemalk dem Vorgang zur Einstellung der Speicherplatze die
Speicherplatze erneut einstellen.

Nach der Initialisierung wird die Verriegelung der Absinkung entriegelt.

9. Entriegelung fur Begrenzung des Aufstiegswegs und Absinkwegs:

Schritt | Betatigung Erscheinung

Halten Sie die Taste S
lange gedriickt, und
1 halten Sie dann die »-C-“wird auf dem Bildschirm angezeigt
Taste 2 langer als 3
Sekunden gedriickt

p) Lassen Sie die Tasten S Die Entriegelung fiir Begrenzung des Aufstiegswegs und
und 2 los Absinkwegs ist abgeschlossen

10. Einstellung fur Gyroskop-Klemmschutz-Empfindlichkeit:

Schritt | Betatigung Erscheinung

1 Driicken Sie die Taste S

lnger als 5 Sekunden - - -“blinkt auf dem Bildschirm

Lassen Sie die Taste S los

2 und klicken Sie auf die »G-N“wird auf dem Bildschirm angezeigt
Taste 3
Stellen Sie ,GN“ auf die bendtigte Klemmschutz-Empfindlichkeitsstufe
3 Klicken Sie auf die Tasten | ein, es gibt fiinf Empfindlichkeitsstufen: ,G-0%, ,G-1%, ,G-2%, ,G-3%, ,G-4%,
A und V darunter bedeutet G-0 Ausschaltung,

bedeutet G-4 héchste Empfindlichkeit.

Einstellung fiir Gyroskop-Klemmschutz-Empfindlichkeit

4 Klicken Sie auf die Taste §| .
ist abgeschlossen
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11. Ausnahmecode:

Ausnahm
ecode

Ursache der
Ausnahme

Beurteilungsstandard

Fehlerbehebung und Losung

Verbindung zwischen den

1. Die Verbindung zwischen den Tischbeinen und
dem Steuerkasten wird geldst, Uberpriifen Sie

Ausfall der ; . das Verbindungskabel, um eine zuverlassige
EO1 . . Tischbeinen und dem . N
Tischbeine Steuerkasten ist setrennt Verbindung zu gewahrleisten
g 2. Die Innenteile der Tischbeine sind beschadigt
und die Tischbeine miissen ersetzt werden
Das Arbeitssystem ist: wenn es fiir 2 Minuten
.. . funktioniert, muss eine Pause flir 18 Minuten
- Wenn es flr 2 Minuten . .
Haufige L . gemacht werden. Wenn E02 angezeigt wird,
EO2 S funktioniert, wird E02 o= v . . o
Betatigung ansezeiot ist die Betatigung des Tischbeins unglltig.
gezeig Es dauert etwa 18 Minuten, bis der
Normalbetrieb wieder wiedergestellt wird.
) Die Last der Tischplatte Die auf der Tischeplatte gestapelten Objekte sind
EO3 Uberlast liberschreitet die Nennlast des | zu schwer, daher miissen die auf der Tischeplatte
Steuerkastens gestapelten Objekte reduziert werden
1. Wenn das Gerat in rauer Umgebung betrieben
wird, werden die anormalen Daten des
. . Steuerkastens verursacht. Danach muss die
Die Steuerkastendaten sind S .
. Initialisierung durchgefiihrt werden
E04 Datenausnahme | anormal und E04 wird R
aneezeist 2. Wenn der Initialisierungsprozess unterbrochen
gezeig wird, werden die anormalen Daten des
Steuerkastens verursacht. Danach muss die
Initialisierung erneut durchgefiihrt werden
1. Wenn die Taste des Handreglers geklemmt
. Wenn die Taste des Handreglers|  wird, tiberpriifen Sie, ob der Tastenstatus normal
Taste wird ; " o ) . . R
EO05 oklemmt geklemmt wird, driicken Sie sie ist. Wenn sie geklemmt ist, bewegen Sie die
& flir 30 Sekunden Taste, um sie wiederherzustellen
2. Ersetzen des Handreglers
1.Die Verbindung zwischen dem Handregler und
Der Handregler empfangen ; - .
. A . dem Steuerkasten ist unterbrochen, tGberpriifen
Kommunikationsunt | fir 5 Sekunden keine ) : . ;
E06 o Sie, ob die Verbindung zwischen dem Handregler
erbrechung Kommunikationsdaten ddem s K foct |
vom Steuerkasten und dem Steuerkasten fest ist .
2. Uberpriifen Sie, ob das Steuerkasten normal ist
1. Die Kommunikation flir Sensormodul der
1. Das Sensormodul der Gyroskop-Klemmschutz-Empfindlichkeit ist
E1D Anomalie des Gyroskop-Klemmschutz- anormal und muss erneut eingeschaltet werden

Gyroskops

Empfindlichkeit ist anormal
2. Neigung der Tischnplatte

2. Es gibt Neigung der Tischnplatte, nivellieren
Sie die Tischnplatte oder legen Sie den
Steuerkasten flach

36



@ Instrucciones de operacion de las funciones del controlador manual:

1. Inicializacion:

Paso | Operacion Fendomeno
Después de 3 segundos, el empujador del escritorio desciende
1 {\élagrt\éi?a%a/p\)uls\z;das lentamente hasta que llegue la parte inferior y se detiene después de
y rebotar una cierta distancia.
Libere lasteclas Ay Inicializacion completada
2 ibere | las Ay V icializacié letad

1. Después de la instalacion del sistema de escritorio inteligente o del reemplazo de las piezas, se debe llevar a
cabo la inicializacién para que el escritorio funcione normalmente;
2. Sise interrumpe el proceso de inicializacion, el sistema dejara de funcionary debera reinicializarse.

2. Ascenso y descenso:

Paso | Operacion Fendmeno
1 Mantenga pulsada Elempujador asciende
latecla A
2 Libere la tecla A Elempujador deja de funcionar
3 Mantenga pulsada El empujador desciende
la tecla V
4 Libere la tecla V Elempujador deja de funcionar

3. Configuracion de posiciones de memoria:
Esta funcidn se usa para guardar la altura que el usuario desea utilizar.

Paso | Operacion Fendémeno
1 ,:rsncszjsaodcc));jescenso del Haga que el empujador del escritorio mueva a la posicién deseada
2 Haga clicen latecla S Las cifras parpadean en la pantalla
p) Haga clic en las teclas La cjfra ya no parpadeg y se completa la configuracion de las
1,203 posiciones de memorial,203

1. Después de la inicializacion, se borran todas las posiciones de memoria.
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4. Recuperacion de posiciones de memoria:
Esta funcion se usa para guardar la altura que el usuario desea utilizar.

Paso | Operacion Fendmeno
Cuando hay una posicion
1 de memoria establecida, El empujador se detiene después de llegar a cierta altura
mantenga pulsada la
teclal,203
2 Liberelateclal,203 Posicién de memoria recuperada con éxito

1. Puede haber un error de & 1 cm en caso del sistema métrico, y un error de % 0,5pulgadas en caso del sistema imperial

5. Configuracion de la activacion/desactivacion de la llegada a la posicion de memoria
con una sola tecla:

Si la llegada a la posicién de memoria con una sola tecla esta desactivada, es necesario mantener pulsada la
tecla 1,2 o 3 para la recuperacion de la posicion de memoria.
Sila llegada a la posicion de memoria con una sola tecla esta activada, solo haga clicen latecla 1,2 0 3 para la

recuperacion de la posicion de memoria.

Paso | Operacion Fendmeno
Mantenga pulsada la
1 tecla S durante mas de En la pantalla se parpadea "- - -"
6 segundos
En la pantalla parpadea "H-0" o "H-1".
. H-0: La funcién de llegada a la posicién de memoria con unasola
p) Libere latecla S, haga p !
clicen la tecla 1 tecla esta desactivada
H-1: La funcién de llegada a la posicion de memoria con unasola
tecla esta activada.
3 Haga clic en las teclas . N PITRL,
AyV Ajustea "H-0" 0 "H-1
Mantenga pulsada la ., - . . . .
4 tecla S durante mas de La funcion de movimiento hacia arriba y hacia abajo con una
3 segundos sola tecla estd desactivada o activada.
5 Libere la tecla S Se finaliza la configuracion de la llegada a la posicién de memoria
con una sola tecla

6. Cambiar entre el sistema métrico y el imperial

La visualizacién de la altura del controlador manual tiene dos formas: XXX y XX.X. XXX representa el sistema
métrico, la unidad es cm; mientras XX.X, el imperial, la unidad es pulgadas.

Paso | Operation Fenomeno
Mantenga pulsada la
1 tecla Sy luego la tecla La pantalla muestra que "XXX" se convierte en "XX.X" 0 “XX.X"
V durante mas de se convierte en "XXX"
3 segundos
Libere lasteclasSy Sefinaliza el cambio entre el sistema métrico y el imperia
2 ibere las tecl v finaliza el cambi Lsi strico y el imperial
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7. Blogueo del limite del recorrido ascendente:
Esta funcion es para limitar la altura del escritorio. Después del bloqueo, el escritorio se detendra cuando
llegue a la altura establecida.

Paso | Operacion Fenémeno
1 Ascenso o descenso Haga que el empujador mueva al limite del recorrido ascendente
del empujador que el usuario configura
Mantenga pulsada la
2 gegtarasn),/[éuneéz ldaetecla En la pantalla se muestra""L™"
3 segundos
3 Libere lasteclas Sy 3 Se finaliza el bloqueo del limite del recorrido ascendente

1. Se borrara la posiciéon de memoria que es superior al limite del recorrido ascendente y no se puede recuperar
incluso si los limites del recorrido ascendente y descendente estan desbloqueados. El usuario debe restablecer
las posiciones de memoria.

8. Bloqueo del limite del recorrido descendente:
Esta funcion es para limitar el descenso del escritorio. Después del bloqueo, el escritorio se detendra cuando
baje a la altura establecida.

Paso | Operacion Fendmeno

1 Ascenso o descenso Haga que el empujador mueva a la altura deseada
del empujador

Mantenga pulsada la

2 iegharasn{éunigz Laetecla En la pantalla se muestra"_L_"
3 segundos
3 Libere lasteclasSy 1 Se finaliza el bloqueo del limite del recorrido descendente

1. Se borrara la posicion de memoria que es inferior al limite del recorrido descendente y no se puede recuperar
incluso si los limites del recorrido ascendente y descendente estan desbloqueados. El usuario debe restablecer
las posiciones de memoria.

9. Desbloqueo de los limites del recorrido ascendente y descendente:
Esta funcion es para desbloquear el limite del recorrido ascendente o descendente del escritorio.

Paso | Operacion Fendomeno
Mantenga pulsada la
1 Eegtarz?n)iéunew%(; ldaetecla En la pantalla se muestra "-C-"
3 segundos
2 Libere las teclas S y 2 Se finaliza el desbloqueo de los limites del recorrido

ascendente y descendente

1. No se desbloquea el limite del recorrido ascendente después de la inicializacion.
2. Se desbloquea el limite de recorrido descendente después de la inicializacion.
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10. Ajuste de la sensibilidad de anti-pellizco del giroscopio
El anti-pellizco del giroscopio es un tipo de anti-pellizco en el escritorio inteligente, cuya funcidn es para ajustar la

sensibilidad de este mismo.

Paso | Operacion Fendmeno

Mantenga pulsada la

1 tecla S durante mas de En la pantalla parpadea "- - -"
5 segundos
Libere latecla Sy haga we oy

2 clicen la tecla 3 En la pantalla se muestra "G-X

3 Haga clic en las teclas Ajuste "G-X" al nivel de sensibilidad del anti-pellizco deseado por
Ay V el usuario
Mantenga pulsada la

4 tecla S durante mas de La pantalla muestra la altura actual
3 segundos

5 Libere latecla S Se finaliza el ajuste de sensibilidad del anti-pellizco del giroscopio

1. Existen cinco niveles de sensibilidad: "G-0", "G-1", "G-2", "G-3", "G-4", donde G-0 significa el apagado,
y G-4 significa la sensibilidad maxima

11.Codigo de falla:
Cuando ocurre una situacion anormal en el sistema de escritorio inteligente, se muestra el Cédigo de falla
para recordar al usuario.

Codigo . L .
89/ causas Estandar de juicio Solucion de fallas
de falla
1. Esta suelto el cable de conexion entre el
empujador de escritorio y la caja de control,
E01 Falla del El empujador no esta compruebe el cable de conexidn para garantizar
empujador conectado a la caja de control. | una conexion confiable
2. Las partes internas del empujador del
escritorio estan dafiadas y es necesario reemplazarlas
1.El sistema de trabajo es de 2 minutos de trabajo
Operaciones | Elevacion continua durante 2 y 18 minutos de descanso. Cuando ocurre E02,
EO02 : L) i )
frecuentes minutos, mostrando E02 la operacion de elevacién no es valida.
Espere unos 18 minutos para volver a la normalidad.
£03 Sobrecarea La carga del escritorio supera Los objetos apilados en el escritorio son
& la nominal de la caja de control | demasiado pesados, es necesario reducir la carga.
Inicializacion TN . Si se interrumpe el proceso de inicializacion,
E04 anormal Inicializacion interrumpida es necesario inicializarse
La tecla del controlador 1. La tecla del controlador manual esta atascada,
£05 Tecla at dal manual ests atascada v esta compruebe si el estado es normal. Si esta
ecla atascada ulsada durante 30 seyundos atascada, gire la tecla para restaurarla
P g 2. Reemplace el controlador manual
El controlador manual no 1. La conexidn entre el controlador manualy la
06 Comunicacién | puede recibir los datos de caja de control estd interrumpida, compruebe si
interrumpida | comunicacién de la caja de la conexién es confiable
control durante 5 segundos 2. Compruebe si la caja de control es normal
1. Elmédulo del sensor de 1. La comunicacién del médulo del sensor de
Gi . sénsibilidad de anti-pellizco sensibilidad del anti-pellizco del giroscopio
E12 |rosc0|i>|o del giroscopio es an(?rmal es anormal y debe encenderse nuevamente
anorma ) Ingclinacign del escritorio 2. Escritorio inclinado. Nivele el escritorio o
: coloque la caja de control de forma horizontal
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@ Exploitation des fonctions de la commande manuelle :

1. Initialisation :

Etape | Opération Résultat
1 Maintenez enfoncées Au bout de 3 secondes, les pieds télescopiques s’ abaissent jusqu’ au
les touches A et V niveau le plus bas et s” arrétent apres un court recul
Relachez les touches e .
2 A et \V/ Initialisation terminée

1. Le systéeme du bureau intelligent doit étre initialisé apres sa premiere installation ou le remplacement d’ un
accessoire pour pouvoir fonctionner correctement.
2.En cas d’ interruption de |’ initialisation, le systeme s’ arréte et il faut relancer " initialisation.

2. Montée et descente :

Etape | Opération Résultat
Maintenez enfoncée la . . .
1 touche A Les pieds télescopiques montent
2 Relachez la touche A Les pieds télescopiques s’ arrétent
3 {\E/Iiatgﬁﬂgz\snfoncee Les pieds télescopiques descendent
4 Relachez la touche V Les pieds télescopiques s’ arrétent

3. Définition de la position mémorisée :
Cette fonction permet de mémoriser la position de hauteur souhaitée par [ utilisateur.

Etape | Opération Résultat
Faites monter ou La table se déplace jusqu’ en position souhaitée par |’ utilisateur
1 descendre les pieds
télescopiques
2 Pressez sur la touche S Le chiffre affiché se met a clignoter
3 Pressez sur la touche Le chiffre affiché ne clignote plus, et la position
1,20u3 mémorisée (1, 2 ou 3) est bien définie

1. Toutes les positions mémorisées seront effacées une fois le systeme initialisé.
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4. Acces a la position mémorisée :
Cette fonction permet de faire déplacer la table jusqu’ en position mémorisée définie par |’ utilisateur.

Etape | Opération Résultat

Maintenez enfoncée la

1 touche 1,2 ou 3 lorsque
des positions mémorisées
sont définies

Les pieds télescopiques s’ arrétent a la hauteur définie

2 Reldchez latouche 1,2 ou 3 | L’ utilisateur accede a la position mémorisée

1. Une erreur d affichage de £ 1 centimetre peut étre constatée en cas d” application du systéeme métrique,
et de +0,5 pouce en cas de systéme anglo-saxon

5. Acces a la position mémorisée d’ une seule pression de la touche correspondante :
Lorsque la fonction « Acces a la position mémorisée d” une seule pression » est désactivée, il faut maintenir
enfoncée la touche 1,2 ou 3 pour avoir acces a la position mémorisée.
Lorsque la fonction « Acces a la position mémorisée d’ une seule pression » est activée, il suffit de pressier
brievement sur la touche 1, 2 ou 3 pour avoir acces a la position mémorisée.

Etape | Opération Résultat

Maintenez enfoncée
1 la touche S pendant plus | Le symbole « - - -» clignote sur [ écran
de 6 secondes

Le message « H-0 » ou « H-1 » clignote sur [écran.
H-0 : fonction « Acces a la position mémorisée dune seule pression » désactivée ;
H-0 : fonction « Acces a la position mémorisée dune seule pression » activée.

p) Relachez la touche S et
pressez sur la touche 1

3 Pressez sur les touches

A etV Sélectionnez « H-0 » ou « H-1 »

Maintenez enfoncée la
4 touche S pendant plus La hauteur actuelle s’ affiche sur [ écran
de 3 secondes

La fonction « Accés a la position mémorisée d’ une seule pression » est

5 Reldchez la touche S : ! p o
bien activée ou désactivée

6. Basculement entre les systemes métrique/anglo-saxon :
La commande manuelle affiche la hauteur a deux formats : XXX et XX.X. Le format XXX correspond a un chiffre en

cm du systeme métrique ; et le format XX.X correspond a un chiffre en pouces du systeme anglo-saxon.

Etape | Opération Résultat
Maintenez enfoncée la
1 touche S puis la touche Le format d” affichage passe de « XXX » a « XX.X », ou de « XX.X » & « XXX »
V pendant plus de
3 secondes
2 Relachez les touches Set V| La modification du systeme de mesure est ainsi bien effectuée
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7. Verrouillage de la limite de course supérieure :
Cette fonction permet de limiter la hauteur maximale de la table, une fois la limite verrouillée, la table qui

monte s’ arrétera a la hauteur maximale définie.

Etape | Opération Résultat
1 Sae';ggnrg?:feeg oiueds Les pieds télescopiques se déplacent jusqu’ a la limite de course
télescopiques P supérieure souhaitée par I’ utilisateur
Maintenez enfoncée la
2 gosg:jasn?;'lilsadtgmhe L’ écran affiche« "L™ »
3 secondes
3 Relachez les touches Set 3| La limite de course supérieure est ainsi verrouillée

1. Des positions mémorisées supérieures a la limite supérieure seront effacées et ne sont pas rétablies méme si
les limites supérieure et inférieure sont déverrouillées. Dans ce cas, |’ utilisateur devra définir a
nouveau ces positions mémorisées.

8. Verrouillage de la limite de course inférieure :
Cette fonction permet de limiter la hauteur minimale de la table, une fois la limite verrouillée, la table qui

descend s’ arrétera a la hauteur minimale définie.

Etape | Opération Résultat
1 Zzistsgnn;?enlteesr oiueds Les pieds télescopiques se déplacent jusqu’ a la hauteur
télescopiquesp souhaitée par |’ utilisateur
Maintenez enfoncée la
2 iosg:gasnfgllilsadtg“he L’ écran affiche« _L_»
3 secondes
3 Reldchez les touches Set 1| La limite de course inférieure est ainsi verrouillée

1. Des positions mémorisées supérieures a la limite supérieure seront effacées et ne sont pas rétablies méme si
les limites supérieure et inférieure sont déverrouillées. Dans ce cas, |’ utilisateur devra définir a
nouveau ces positions mémorisées.

9. Déverrouillage des limites de course supérieure et inférieure :
Cette fonction consiste a déverrouiller la limite de course de montée/descente de la table.

Etape |Opération Résultat
Maintenez enfoncée la
1 touche S puis la touche L’ écran affiche « -C- »
2 pendant plus de 3 secondes
2 Relachez les touches Set 2 | La limite de course supérieure/inférieure est ainsi déverrouillée

1. L initialisation ne donnera pas lieu au déverrouillage de la limite de course supérieure.
2. L initialisation donnera lieu au déverrouillage de la limite de course inférieure.
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10. Réglage de sensibilité de la protection anti-pincement par gyroscope :
La protection anti-pincement par gyroscope est " une des protections anti-pincement destinées aux bureaux
intelligents, et cette fonction consiste a régler la sensibilité de la protection anti-pincement.

Etape | Opération Résultat

Maintenez enfoncée la

1 touche S pendant plus Le symbole «- - -» clignote sur " écran
de 5 secondes
Relachez la touche S et ) 4 :

2 pressez sur la touche 3 L’ écran affiche « G-X »

3 5\reestss/z surles touches Régler « G-X » sur le niveau de sensibilité souhaité par | utilisateur
Maintenez enfoncée la

4 touche S pendant plus La hauteur actuelle s’ affiche sur " écran
de 3 secondes

5 Relschez la touche S La sensibilité de la protection anti-pincement par gyroscope

est ainsi bien réglée

1. La sensibilité est réglable parmi cing niveaux : « G-0 », « G-1 », « G-2 », « G-3 » et « G-4 », dont « G-0 »
signifie la désactivation de la sensibilité et « G-4 » correspond au niveau de sensibilité le plus élevé.

11. Code d'anomalie :
Le systeme de bureau intelligent signale a |’ utilisateur toute anomalie survenant sous forme de code.

Code

e, N\
' Cause Critere de Dépannage et solution
d'anomal| ¢’ anomalie jugement
e
1. Si les pieds télescopiques sont déconnectés
Défaillance Déconnexion entre les pieds du coffret de commande, vérifiez les cables de
EO1 des pieds télescopiques et le coffret de | connexion et assurez un cablage correct
télescopiques | commande 2. Si les éléments internes des pieds
télescopiques sont défaillants, remplacez les pieds
1.Le systéme de travail consiste en 2 minutes de
E02 Opérations Levage continu pendant 2 travail et 18 minutes de repos. Lorsque E02 se
fréquentes minutes, affichage E02 produit, l'opération de levage est invalide.
Attendez environ 18 minutes pour revenir a la normale
03 Charge (Ljaéggfsregfae?ﬁ;zg ?]l:)rrrlﬁ;:g le L’ objet placé sur la table est excessivement
excessive du coffret de commande lourd et la charge doit étre reduite
Anomalie . e e Il faut relancer " initialisation une fois
E04 d initialisation | 'Mterruption de linitialisation que celle-ci est interrompue
Une touche quelconque dela | 1.Quand une touche de lacommande manuelle
EO5 Coincement commande est coincée en est coincée, vérifiez I” état de la touche et
de touche position enfoncée pendant essayez de la mettre en position normale
plus de 30 secondes 2. Remplacez la commande manuelle
La commande manuelle ne 1. En cas d’ interruption de communication entre
recoit pas les données de la commande manuelle et le coffret de
Interruption de GOt pas 1es commande, vérifiez si la connexion entre les
E06 L communication provenant du . s
communication | ffret de commande deu3< dispositifs est correcte
endant 5 secondes 2. Verifiez si le coffret de commande est
P en état normal
LA lie d dule d 1.En cas d” anomalie de communication du
. ?gurp?jéie#s?gﬁitg eouer |y | module de capteur de sensibilité pour la
Anomalie de prgtection anti-pincengent protection anti-pincement par gyroscope,
E12 gyroscope remettez le module sous tension .
par gyroscope En cas d’ inclinaison de la table, mettez a

2. Inclinaison de la table

niveau la table ou le coffret de commande

44



@ Istruzioni per l'uso manuale della funzione del regolatore:
1. Inizializzazione:

passo | operazione fenomeno

Tenere premuti
1 contemporaneamente
il tastoAeil tastoV

Dopo 3 secondi, la gamba del tavolo scende lentamente fino a quando
la gamba del tavolo scende verso il basso, rimbalza per una distanza e si ferma

p) Rilasciare il tasto

Ae il tasto\V Inizializzazione completata

1. Dopo che l'installazione del sistema di scrivania intelligente € completata o le parti sono sostituite,
l'inizializzazione deve essere completata prima che possa funzionare normalmente.
2. Seil processo di inizializzazione viene interrotto, il sistema smettera di funzionare e dovra essere reinizializzato.

2. Salita e discesa:

passo operazione fenomeno
1 Premere alungoiltastoA | Gambe deltavolo alzate
2 Rilascio il tasto A Le gambe del tavolo smettono di correre
3 Premere a lungo il tasto VV | Gamba del tavolo giu
4 Rilascia il tasto V Le gambe del tavolo smettono di correre

3. Impostare la posizione della memorial/2/3:

passo | operazione azione
1 Gambe alzate o inferiori | Fai muovere le gambe del tavolo nella posizione che deve essere
del tavolo memorizzata

Premere primailtastos, | Dopo aver premuto il tasto s, la schermata di visualizzazione inizia a
p) quindi premere i tasti lampeggiare. Dopo aver premuto 1, 2 0 3, la schermata di

1,2 03 perimpostarela | visualizzazione smette di lampeggiare e l'impostazionedi1l/2/3 bit
posizione della memoria | di memoria & completata.

1. Il bit di memoria viene eliminato dopo l'inizializzazione;
2. Il bit di memoria puo essere sovrascritto

4. Richiamare la posizione dimemorial/2/3:

passo operazione fenomeno
1 :Fl’r(;rg%rg irlir:sségrlo Eseguire la gamba del tavolo nella posizione di memoria corrispondente
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5. Impostazione dell'interruttore di posizione della memoria:

per piu di 3 secondi

passo operazione fenomeno

Tenere premuto il tasto . cu

1 s per piLEJ)dIGSecondi Il display lampeggia "- - -
e Il display lampeggia "H-0" o "H-1".
2 fRal:zscclIi?:rsullltt::g i’ € H-0: bit di memoria una funzione di arrivo chiave e spenta
H-1: una funzione chiave di arrivo del bit di memoria € abilitata.

3 ﬁfg;gr\s l[tasto/\e Regolare su "H-0" 0 "H-1"
4 Tenere premuto il tasto s Impostazione dell'interruttore di posizione della memoria completata

1. La funzione di una funzione di sollevamento chiave ¢ abilitata per impostazione predefinita.

6. Commutazione del sistema metrico

passo operazione fenomeno
Tenere premuto il tasto
1 s prima e quindi il tasto Il display mostra il passaggio da "XXX" a "XX. X" o da "XX. X" a "XXX"
- per piu di 3 secondi
2 Rilasciare la chiave s e - Completata la commutazione metrica del sistema britannico

1. Con l'aumento o la caduta della gamba del tavolo, la modifica minima dell'altezza del display e di 0,5 pollici
nel formato di visualizzazione inglese e di 1 cm nel formato di visualizzazione metrico.

7. Limite di viaggio su e giu: Blocco dei viaggi

passo operazione fenomeno
1 Gambe alzate o Fai correre le gambe del tavolo al limite superiore di viaggio
inferiori del tavolo che deve essere impostato
Tenere premuto il tasto s,
2 quindi tenere premutoil | visualizzazione
tasto 3 per piu di 3 secondi
3 RilasciareitastiSe3 Blocco del limite di marcia superiore completato

1. Le gambe del tavolo non possono essere spostate piu in alto dell'altezza bloccata.

2. La posizione di memoria superiore alla posizione di altezza bloccata sara cancellata eseguendo |'operazione di
bloccaggio del viaggio e non pud essere recuperata anche se |'operazione di sblocco del viaggio & eseguita. E
necessario ripristinare la posizione della memoria in base all'operazione impostata sulla posizione della memoria.

3. La s erratura di sollevamento non sara sbloccata dopo l'inizializzazione.
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8. Blocco limite di marcia verso il basso:

passo operazione fenomeno
1 Gambe alzate o inferiori Fai correre le gambe del tavolo all'altezza richiesta
del tavolo
Tenere premuto il tasto S,
2 quindi tenere premuto Il display mostra"_L_"
il tasto 1 per piti di 3 secondi
3 Rilasciare il tasto s eil tasto 1| Blocco del limite di marcia verso il basso completato

1. Le gambe del tavolo non possono essere spostate al di sotto dell'altezza bloccata.

2. l'esecuzione dell'operazione di spostamento del blocco cancellera la posizione della memoria inferiore alla
posizione dell'altezza del blocco e non puo essere recuperata anche se ['operazione di sblocco del viaggio e
eseguita. E necessario ripristinare la posizione della memoria in base all'operazione impostata
sulla posizione della memoria.

3. La serratura di abbassamento non sara sbloccata dopo l'inizializzazione.

9. Su e giu limite di viaggio sblocco:

passo operazione fenomeno
Tenere premuto il tasto s,
1 quindi tenere premutoil | Ildisplay mostra"-C-"
tasto 2 per piu di 3 secondi
2 RilasciareitastiSe?2 Sbloccare il limite di viaggio su e giu completato

10. Regolazione della sensibilita anti pizzicore del giroscopio:

passo operazione fenomeno

Tenere premutoil tasto s . o w

1 per pili di 5 secondi Il display lampeggia " - - -
Rilasciare il tasto S e fare . W N pn

p) clic sul tasto 3 [l display mostra "G-N

3 Fare clicsul tastoA esul | Cisono cinque livelli di sensibilita: "G-0", "g-1", "G-2","G-3" e "G-4",
tastoV dove G-0 significa spento e G-4 significa la sensibilita piu elevata.

4 Fare clicsultasto S Regolazione della sensibilita antiriflesso completata
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11. Codice di eccezione:

Codice di | Causa e e . . . . .
eccezionel anormale Criteri di giudizio Risoluzione dei problemi e soluzioni
1. Il collegamento tra la gamba del tavolo e la
scatola di controllo ¢ allentato. Controllare il
Guastodella | Lagamba deltavolo & cavo di collegamento per garantire un
EO1 gamba del scollegata dalla scatola collegamento affidabile
tavolo di controllo 2.1 componenti interni della gamba del tavolo
sono danneggiati e la gamba del tavolo
deve essere sostituita
Il sistema di lavoro deve lavorare per 2 minuti
Operazione Continuare a funzionare e riposare per 18 minuti. Quando viene
E02 frs Lente per 2 minuti e viene visualizzato E02, la gamba del tavolo operativo
q visualizzato E02 non é valida. Ci vogliono circa 18 minuti per
riprendere il normale funzionamento.
Carico [l carico del desktop superail | Gli oggettiimpilati sul desktop sono troppo
EO3 eCCEsSIVO carico nominale della scatola | pesanti, quindi & necessario ridurre gli
di controllo oggetti impilati sul desktop
1. il funzionamento dell'apparecchiatura in un
| dati della scatola di controllo ambiente difficile porta a dati anormali nella
04 Eccezione sono anormali e viene scatola di controllo, che richiede l'inizializzazione
dei dati visualizzato E04 2. Il processo di inizializzazione € interrotto,
con conseguente dati anomali della casella
di controllo, che deve essere inizializzato di nuovo
Il tasto del controller 1. Se la chiave del controller manuale é bloccata,
EO5 Chiave manuale & bloccato e tenuto controllare se lo stato della chiave e normale.
bloccata remuto per 30 second: Se € bloccata, comporre la chiave per ripristinarla
P P 2. Sostituire il controller manuale
Il controller manuale non pud 1.l collegamento tra il controller manuale e la
ficevere i dati di P scatola di controllo viene interrotto. Verificare
E06 comloss comunicazione della scatola | S€ il collegamento tra il controller manuale e
di controllo per 5 secondi la scatola di controllo e solido
P 2. Verificare se la casella di controllo € normale
1 Il modulo del sensore di 1.La comunicazione del modulo del sensore di
Anomalia del sénsibilité anti pizzicore del sensibilita anti pizzicore del giroscopio e
E12 rOSCODIO roSCODIO & anormale anormale e deve essere riacceso di nuovo
& P % Inclinl?a\zione del deskto Inclinare il desktop, livellare il desktop o
: P posizionare la scatola di controllo piatta
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